
DP1M

DP2M

DP3M

DP12M  Fギア（※3）
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LSS（LEDストロボシステム）
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グリップM（※8）

ベースQM（※8）

 ○　 ケラレ無し 

×6　ケラレ有り、数字は角からの大体の長さ

LDA　M67にLDアダプターを装着して行った

（アタッチメントレンズが7mmくらい対物ガラスより遠くなる）
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DP3Merrill

DP2Mポート（ ※6）

DP2M 28LDポート（ ※6）

DP3Mポート（ ※6）
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グリップM（※8） グリップM（※8） モニターフード M10ボールジョイント

ベースGTM（※8）
(マウントベース付)

ベースGM（※8）
(汎用)

※1．外部ストロボ撮影にはLSS （LED ストロボシステム）が別途必要です。

※2．APSG-DPMにDP1Merrill,DP2Merrill,DP3Merrillが使用できます。

※3．DP1Merrill,DP2Merrillと、DP3Merrillの変更の際は、ユーザー様に

よるDP12M F ギアとDP3M F ギアの交換が必要です。

※4．DP1Merrillの使用にはフロントポートドーム115＋DP1Mエクス
テンションを使用します。（36mm換算約19mm）

※5．DP1MerrillをDP1Mポートで使用すると素通しでも写真の周囲が
かなり歪むので敢えて製品化をしませんでした（36mm換算28.5mm）

※6．各ポートの交換にはパイプレンチの使用が必要な場合があります。

※7.外部ストロボはINON社D-2000 Type4、S-2000、Z-240 Type4、SEA&SEA社YS-D1
のみ動作確認しました。（上記以外のストロボは使用できないことがあります）

※8.グリップ・ベースは、グリップとベースから成ります。ベースを選び、グリップは
左のみ、右のみ、両方、などお好きな選択が出来ます。
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凡例

※9　DP1M（フラット）ポートは販売しておりません。
   その理由の一つが、ケラレが多いことです。
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APSG-DPM System Chart


